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stuza do aktualizacji oprogramowania

PIN2 (UART Rx) i PIN4 (UART Tx)

53mm x 21mm x 7mm
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bragzowo-biaty

Podtgczy¢ do magistrali 2-przewodowej CAN-H
(patrz schemat podigczenia modutu w aucie)

Podtgczy¢ do magistrali 2-przewodowej CAN-L
(patrz schemat podtgczenia modutu w aucie)

Po podaniu masy (np. z GPS/GSM) niezaleznie od
autoryzacji blokuje priorytetowo silnik

Podtgczy¢ do magistrali 2-przewodowej CAN-H
(patrz schemat podtgczenia modutu w aucie)

Podtaczy¢ do magistrali 2-przewodowej CAN-L
(patrz schemat podtgczenia modutu w aucie)

PCB U322

60mm x 30mm x 6mm

k

ID Transmitter (01xxxxxx)

PCB U370

Zasilanie modutu

Zasilanie modutu

Wyijscie aktywne - podaje sie mase, gdy immobilizer
nie zostanie rozbrojony w ciggu 2 sekund po wigczeniu
zapfonu; Imax=1A
(Wyjscie nieaktywne, gdy immobilizer rozbrojony)

Uwaga! Aby wyjsécie podawato mase, gdy immobilizer
jest uzbrojony, nalezy ustawi¢ numer programu
do konkretnego pojazdu, a nastgpnie ustawi¢
numer programu 23983.
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